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Ablaufregler fiir Objektivverschliisse.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 4. September 1923 ab.

Die Erfindung betriffit einen Ablaufregler
fiir Objektivverschliisse mit - Laufwerk, bei
welchem die Spitzen eines mit einem Steigrad
zusammenarbeitenden Ankers fiir den Ablauf
und den Riicklauf verschieden steil sind. Ein
derartiger Ablaufregler ist bereits bekannt.
Bei diesem sind aber die Steigflichen des
Steigrades gleichmaBig spitz, so daB die Anker-
spitzen nicht bis auf den Zahngrund eingreifen
kénnen. Es arbeiten also nur die Steigrad-
zahnspitzen auf die ungleich ausgebildeten

Ankerhakenflichen. Bei dieser Aushildung des

Ablaunfreglers ist der Hemmungswiderstand
nur gering, und die Steigradzahnspitzen kénnen
leicht ohne Arbeit unter dem Anker durch-
gleiten, Um dies zu verhindern, sind gemél

der Erfindung die Steigradzihne den Anker-
spitzen entsprechend ausgebildet, so daB diese
bis auf den Zahngrund des Steigrades ein-
greifen konnen. Hierdurch wird ein voller
Ausschwung des Ankers und ein groBerer
Hemmungswiderstand gewahrleistet sowie ein
Durchgleiten der Steigradspitzen ohne Arbeit
auf den Anker ausgeschlossen.

Auf der Zeichnung zeigen:

Abb. 1 das aufgezogene, zum Ablauf im
Sinne des Pfeiles bereite,

Abb. 2 das abgelaufene Regelwerk,

Abb. 3 das Steigrad mit dem Ankertrieb

" beim Ablauf, und

Abb. 4 bei der Riickstellung in vergroBertem
AMabBstabe.

20

25

3¢




10

15

20

30

35

40

45

50

55

416938

Das Federwerk 2 becinflubt mit einem An-
trichsnocken 1 einen Sezmenthebel 3¢ des An-
triebssegments 3.

Der obere, mit Zihnen verschene Schenkel
beeinfluBt ein Rad 4 und ein mit ihm fest
verbundenes Rad 5 und nimmt eine mit dum
Rad 5 in drehbarem Eingriff stehende Réder-
rethe, Getriebe 6, Zwischenrad 7, Getriebe 8
and Steigrad 9 bwi der Drehuag mit. In das
Steigrad ¢ greift ein Anker 1o ein, aut dem
ein den zeitlichen Ablauf regelnder Schwung-
korper 12 befestigt ist.

Die Zihne des Steigrades 9, in welche dic
Ankerhaken 1ov und 10”7 cingreifen, sind in
ihrer Steizhohe verschieden ausgebi:det. Dic
Zahnfldachen gv und g” steigen steil, dic Zahn-
flichen ¢¢ und ¢¢ weniger steil an. Auf dem
Zahnsegmen: 3 befindet sich ¢in S:ft 19, gegen
den sich eine Feder 13 legt.

Dic Wirkung des Ablaufreglers ist folgende:

Bei der Ausidsung des Federwerkes 1, 2
(Abb. 1) dreht sich das Federwerk in der
Pfeilrichtung nach Abb. 1. Der Antriebs-
nocken 1 trifft auf den Antriebshebel 3¢ des
Zahnsegmentes 3 auf, die Federkraft des
Federwerkes treibt das Réiderwerk 4, 5, 0,
= 8 in der durch Pfeile bezeichneten Rich-
tung, Abb. 1, und durch das Rad 8 auch das
Steigrad g an. Der in das Steigrad eingreifende
Anker 10 wird durch den Ablauf des Steig-
rades in die bekannte, pendeinde, den Ablaut
regeinde Bewegung versetat. Durch die Dre-
hung des Zahnsegmentes 3 in Pfeilrichtung
nach Abb. 1 ist die Riickholfeder 13 gespannt
und in die Stellung nach Abb. 2 gebracht
worden. Die Spannkraft der Feder 13, das
Steigrad 9 und Anker ro wirken als Regler
dem Ablauf des Federwerkes entgegen durch
Einrezelung der Federkraft 13 in dem Ver-
hiiltnis, daB die Dauer des Ablaufes der ling-
sten  Belichtungszeit des Verschlusses ent-
spricht. Durch Aufzug des Federwerkes 1, z
in Pfeilrichtung durch Fingerdruck, Abb. 2,
gibt der Nocken 1 den Antriebshebel 39 frei.
Die im Verhiltnis der lingsten Belichtungs-
zeit gespannte Feder 13 drilickt den Zahn-
segmenthebel 3 in Pfeilrichtung Abb. 2 in die
Lage von Abb. 1. Die Spannkraft der Feder
13 im Verhditnis des Widerstandes, die der
Regler dem Ablauf bietet und der Belich-
ungsdauer, ist cine gegebene; diese kann
nicht beliebiy vergréBert oder verringert wer-
den. TFiir die Riickstellung ist sie jedoch
keine geniigend sicher wirkende Kraftquelle,
s ist winschenswert, dal das Regelwerk
selbst der Riickstellung weniger Widerstand
leistet als dem Ablauf. Zu diesem Zwecke
sind die Zihne des Steigrades 9 und dic

Ankerhaken 1o¢ und 10f mit zwei verschie-
denartig ausgebildeten Laufflichen versehen.
Die Laufflichen am Steigrad ¢¢, am Anker ¢?
fiir die Riickstellung sind gegeniiber den Laui-
fichen 9¢ am Steigrad 9? am Anker ver-
schicden, Die Schiefe der Zihne ¢¢ und 9¢
veriaufen weniger steil als g2 und 9. Be-
findet sich eine Ankerhakenspitze, z. B. 9%
Abb. 1, im Zahngrund des Steigrades, fali
die andere, 109, die Spitze der zugehdrigen
nichsten Zahnflanke. Je weniger Zwischen-
raum zwischen Steigradzahnspitze und Anker-
hakenspitze vorhanden ist, desto wirkungs-
volter ist die Hemmwirkung. Dreht sich das
Steigrad um cinen Zahm, gleich, ob rechts
herum fiir die Riickstellung, Abb. z, 4, oder
links herum fiir den Ablauf zwecks Regel-
wirkung, Abb. 1, 3, so vollzieht der Anker 10
eine Doppelschwingung, die der Zahnhohbe
der Steigradzihne entspricht.

Derin die Zahnliicke einschwingende Anker-
haken 10f (Abb. 3) fingt den Stof des ab-
laufenden Zahnes auf. Die schief auslaufende
Fiiche des Zahnes wirft den Ankerschenkel
1of wieder nach auswirts und den andern
segeniiberliegenden 107 in die zugehorige
Zahnliicke hinein usw.  Um dic Hemmwir-
kung von Anker und Steigrad zu erhéhen,
ist der Anker mit einem fest verbundenen
Schwungkérper belastet. Bei der Drehrich-
tung nach Pfeil, Abb. 1 (Ablauf) wirken die
linken Zahnflichen g¢, ¢ auf die linken
Ankerhakenfiichen; bei der anderen Dreh-
richtung  (Riickstellung ), Abb. 2, die rechten
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Zahnflichen ¢¢, of auf die rechten Anker- -

hakenflichen.

Die Zahnflichen der Steigradzihne wirken
auf den mit Schwungmasse beschwerten Anker
wie schiefe Ebene auf Gewicht. Die steiler
anfallenden Steigflichen fiir den Ablauf finden
am Anker mehr Widerstand als die weniger
steil anfallenden fiir die Rickstellung. Da-
durch erhilt die Feder 13 fiir die Riickstel-
lung des Reglers die gewiinschte iiberschiissige
Spannkraft gegeniiber dem Ablauf des Regel-
werkes als Zeitregler.

PATENT-ANSPRUCH:

Ablaufregler fiir Objektivverschliisse mit
Laufwerk, bei welchem die Spitzen eines
mit einem Steigrad zusammenarbeitenden
Ankers fiir den Ablauf und den Riickgang
verschieden steil ausgebildet sind, gekenn-
zeichnet dadurch, daf3 die Steigflichen des
Steigrades entsprechend ausgebildet sind,
so daB die Ankerspitzen bis auf den Zahn-
grund des Steigrades eingreifen.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.

RERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKEREI
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